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Titulo: Primeiros Passos — Motor de Passo.

Produtos Aplicaveis: Kit Motor de Passo (Leadshine e Akiyama).

O conjunto para acionamento de um motor de passo é composto por quatro pecgas:

>

>
>
>

Motor;
Driver;
Fonte do Driver;

Controlador;

O motor, o driver e a fonte sdo uma parte do conjunto extremamente relacionada.
Cada motor tem um driver que melhor atende e cada driver tem uma fonte que

funciona na sua faixa de alimentagao:

Motor Driver Fonte
Nema 17 DM322 24Vdc
Nema 21 DM542E |50Vdc
Nema 34 DMB860E |80Vac ou 100Vdc
Nema 42/Nema34 |DM2282 |Até 230 Vac

O controlador ja € um dispositivo “a parte”, o unico requisito € que ele tenha uma
saida geradora de pulsos. Obs: Este manual ndo ensina a programar a saida de
pulsos por conta da grande variedade de controladores no mercado. Contate o

suporte do fabricante do controlador de sua escolha.

Exemplo Conjunto Fonte-Driver-Motor
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Como Instalar:
1. Identifigue os cabos das fases do motor. Essa informagdo vem nos datasheets de

cada motor, conforme o exemplo abaixo:

AK34/52F4FN1.8
ESPECIFICACOES GERAIS /-\
Especificacdo Valor / Bipolar Série \
Angulo do passo 1,80 Fio do motor | Terminal do &iver
Numero de passos 200 ( Vermelho A-
Enrolamento Bifilar Verde A-
Temperatura de operagio max. 80°C Amarelo B+
Temperatura ambiente -10°C ~ :'D°C\ Azul B-/
Resisténcia de 1solagio 100VAC / 500VD /
Rigidez dielétrica S00VAC /[ 1min
Classe de isolagio B
Inércia rotdrica 1.05kg.cm?®
Quantidade de fios 6
Peso 0.22kg

TABELA DE SELECAO

Exemplo do motor AK34/52DF4FN1.8

2. Conecte os cabos nas entradas indicadas no driver:

3. ldentifique as saidas de pulso do seu controlador (NPN ou PNP) e a tensao das
saidas do controlador (5V, 12V ou 24V).
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4. A entrada de pulso do driver tem um limite pequeno de corrente que pode suportar.
Para evitar queima precoce do equipamento, coloque o resistor na entrada do

driver, conforme a tabela a seguir:

Tensao de Saida do ,
Resistor
controlador
5V Nao precisa de resistor
12V Resistor de 1kQ
24V Resistor de 2.2kQ

5. Ligue as entradas PUL e DIR de acordo com o controlador:

Controlador Driver
SAIDA DE PULSO R PUL+
SAIDA DE DIRECAO PUL -
VCC R 4 DIR+
ov DIR -
R

Ligacéo NPN

Controlador Driver

PUL+
PUL -
DIR+
DIR -

SAIDA DE PULSO
SAIDA DE DIRECAQ
VCC

ov

Ligacéo PNP
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Na ligagao NPN o sinal de pulso e o sinal de dire¢do que vem do controlador vao nas

entradas negativas PUL- e DIR-,

recebem tensao (24v ou 5v dependendo do controlador).

enquanto as entradas positivas PUL+ e DIR+

Na ligagao PNP o sinal de Pulso e o sinal de diregdo que vem do controlador vao nas

entradas positivas PUL+ e DIR+, enquanto as entradas negativas PUL- e DIR-

recebem QV.

Conecte os cabos da fonte de alimentagédo nas entradas de alimentagéo do driver.
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Configura as chaves (switches) de acordo com a corrente recomendada do motor e

com o pulso por revolugao calculado para a aplicagido do motor.
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‘LO CONEXAO

HOLDING
TORQUE
(kgf.cm)

/ N
CORRENTE
(A/fase)

ENSAO
[fase)

RESISTEN
(Q/fase)

Série

Bipolar

8FN1.8 Paralelo

42

2,94

4.7

0.4

5,88

35

1.6

Unipolar

29.4

4,2

3.36

0.8

TECNICAS

AK34/42F8FN1.8

Fonte: 60VDC
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Exemplo de onde encontrar a corrente nos datasheets de motor

A corrente descrita no manual do motor deve ser ajustada no driver olhando sempre a

tabela Corrente de Pico. Caso nao exista o valor de corrente exato especificado no

datasheet, de preferéncia a casa mais préxima do valor do datasheet.

Agora é so alimentar a fonte com 220Vac na entrada L e N e energizar o sistema.
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9. Com o conjunto ligado o motor vai ficar energizado e seu eixo ficara travado. A partir

disso € necessario que o controlador envie pulsos para o motor fazer o movimento.



